Document 4

Figure 2 : ensemble {10-11-12-13},

ici les masses Mi sont représentées par des gros points pour alléger le schéma.
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Figure 1 : paramétrage cinématique
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Figure 3 : positions Gi des centres d'inertie
des masses Mi en configuration ou toutes
les masses sont équidistantes de Ciz.13.
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Figure 4 : configuration dans laquelle 1a masse M1

est excentrée.




